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En bref

Langue(s) d'enseignement: Frangais

Ouvert aux étudiants en échange: Non

Présentation

Description

Cours::

- Classification des systemes asservis : Influence des perturbations, Catégories Régulateur et Suiveur...

- Performances des systémes asservis : Précisions (Statique, Dynamique), Rapidité, Stabilité (Criteres algébriques, Critéres
graphiques...)

- Identification des systemes linéaires : Méthode de Strejc et Méthode de Broida...

- Correction des systémes asservis : Les principaux correcteurs (Rbles théorique d'un correcteur, Divers types (P, PI, PID, Avance-
Retard de phase, RST...)), Synthéses des correcteurs (Calcul théorique et adéquations des parametres, Méthodes expérimentales
(ZIEGLER et NICHOLS)..))

Travaux dirigés :

Exercices théoriques et pratiques pour acquérir les notions fondamentales.

Travaux pratiques :

Etude et simulation d'un systeéme réel afin de consolider les notions abordées. Logiciels et matériels utilisés : Matlab, maquettes
de base

Pré-requis obligatoires

ECUE Automatique précédente
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