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Présentation

Objectifs

Au terme de cette UE, les élèves seront capables de :
1. travailler en équipe, organiser le travail à réaliser, communiquer avec autrui, poser des hypothèses et les vérifier, restituer le travail 
réalisé, s’auto-évaluer
2. programmer dans un langage simple un robot industriel
3. analyser le fonctionnement d’une partie opérative de type séquentielle, produire les spécifications nécessaires à son exploitation, 
programmer dans un langage spécialisé pour l’automatisme
4. concevoir un mobile simple, mesurer les performances des capteurs associés, définir une stratégie de commande et l’implémenter 
dans différents langages spécialisés (langage C en environnement multitâche, LabView)
5. comprendre et expliquer le cycle de vie d’un système cyber-physique dans une entreprise moderne.
6. intervenir sur le démonstrateur « usine du futur » du « SmartLab » pour mesurer, analyser , optimiser les performances en termes 
de productivité, sécurité, maintenabilité, écologie,…
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Liste des enseignements

Nature CM TD TP Crédits

Robotique UE

Automatismes UE

Contrôle commande UE

2 / 2 Informations non contractuelles.
Dernière mise à jour le 29 septembre 2023


