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Présentation

Objectifs

Au terme de cette UE, les étudiants seront capables de :

. Connaitre les différentes formes de modele d'un systeme dynamique commandé

. Connaitre la démarche d'identification d'un modele a partir de données expérimentales

. Expliquer l'intérét de l'existence de différentes structures de modeles et de différentes techniques d'identification
. Déterminer un correcteur a deux degrés de liberté permettant de vérifier un cahier des charges donnés

. Synthétiser un observateur d'état d'un systeme linéaire

. Mettre en ceuvre ces méthodes en utilisant un logiciel adapté (Matlab et boites a outils ad hoc)

. Appliquer les outils de caractérisation et de traitement des signaux digitaux
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Pré-requis obligatoires

Transformée en Z, Systemes échantillonnés, Systemes de commande numeériques, probabilité, statistique, algebre linéaire,
automatique (cours précédents)
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Liste des enseignements

Automatique
Identification des systéemes

Traitement numérique du signal

2/2

Informations non contractuelles.
Derniére mise a jour le 03 octobre 2023

Nature

UE
UE
UE

CM

TD

TP

Crédits



